




Шаг 4.16
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1x
Деталь LEGO: 6009996                             

Полностью собранная конструкция должна выглядеть так.

Шаг 5
Необходимые детали и принадлежности

1x
Деталь LEGO: 6008924

13x
Деталь LEGO: 4514553

1x
Деталь LEGO: 4211815

2x
Деталь LEGO: 4206482

2x
Деталь LEGO: 4142865

1x
Деталь LEGO: 4495930

1x
Деталь LEGO: 6008919

12x
Деталь LEGO: 4121715

4x
Деталь LEGO: 4495412

3x
Деталь LEGO: 4585040

2x
Деталь LEGO: 4141270

2x
Деталь LEGO: 4210857
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Шаг 5.0

Шаг 5.1
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Шаг 5.2

Шаг 5.3
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Шаг 5.4

Шаг 5.5
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Шаг 5.6

Шаг 5.7
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Шаг 5.8

Шаг 5.9
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Шаг 5.10

Шаг 5.11
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Шаг 5.12

Шаг 5.13
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Шаг 5.14

Шаг 5.15
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Шаг 5.16

Шаг 5.17
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Шаг 5.18

Шаг 5.19
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Шаг 5.20

Шаг 5.21

68      Патрульный робот с EV3 — Сборка



Шаг 5.22

Полностью собранная конструкция.
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Заключительные соединения
После установки блока управления LEGO EV3, дополнительного контроллера 
электродвигателей постоянного тока TETRIX, дополнительного контроллера 
сервоприводов TETRIX и аккумуляторной батареи всё готово для окончательного 
соединения всех узлов электрическими проводами. Эти заключительные 
соединения объединят компоненты в простую последовательную цепь с двумя 
назначениями. Первое — передача данных, а второе — подача электропитания. 

У блока управления EV3 встроенный источник питания, но дополнительные 
контроллеры электродвигателей постоянного тока и сервоприводов TETRIX 
необходимо подключить к общему для них обоих источнику питания. 

EV3 и дополнительные контроллеры электродвигателей постоянного тока и 
сервоприводов TETRIX необходимо соединить каналом обмена данными, по 
которому все эти три узла будут держать связь.

Последовательная цепь для подачи питания
•	 Подсоедините к выключателю плоские гнездовые разъемы синего цвета на 

красных проводах в жгуте проводов выключателя.

•	 Подсоедините штекер с белой меткой на жгуте проводов выключателя к 
соответствующему гнезду с белой меткой на аккумуляторной батарее.

•	 Подсоедините красно-чёрные разъёмы Powerpole на жгуте проводов 
выключателя к нижней паре соответствующих красно-чёрных разъёмов 
Powerpole дополнительного контроллера электродвигателей постоянного 
тока TETRIX под значком аккумуляторной батареи, вытисненном на корпусе.

•	 Взяв один из приложенных удлинителей Powerpole, подсоедините красно-
чёрные разъёмы на одном его конце к незанятой паре красно-чёрных 
разъёмов вверху дополнительного контроллера электродвигателей 
постоянного тока TETRIX под значком аккумуляторной батареи, 
вытисненном на корпусе.

•	 Подсоедините незанятые красно-чёрные разъёмы удлинителя Powerpole 
к нижней паре соответствующих красно-чёрных разъёмов Powerpole 
на дополнительном контроллере сервоприводов TETRIX под значком 
аккумуляторной батареи, вытисненном на корпусе.

•	 Это завершит создание последовательной цепи для подачи питания.

Последовательная цепь для передачи данных
•	 Взяв один из вложенных в набор ленточных кабелей для передачи данных, 

вставьте один из его соединительных штекеров, выполненных в стиле LEGO, 
в 1-й порт для датчика на EV3.

•	 Вставьте незанятый конец кабеля для передачи данных в 1-й порт на 
дополнительном контроллере электродвигателей постоянного тока TETRIX.

•	 Взяв оставшийся ленточный кабель для передачи данных, вставьте один из 
его соединительных штекеров, выполненных в стиле LEGO, во 2-й порт на 
дополнительном контроллере электродвигателей постоянного тока TETRIX.

•	 Вставьте незанятый конец второго кабеля для передачи данных в 1-й порт 
на дополнительном контроллере сервоприводов TETRIX.

•	 Это завершит создание последовательной цепи для передачи данных.

Наглядно стандартная схема проводных соединений показана на с. 71.
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Фрагмент

Патрульный робот с EV3 — Схема 
электрических соединений
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Программный блок дополнительного контроллера 
электродвигателей постоянного тока серии TETRIX 
MAX для EV3
Через этот программный блок электродвигатели постоянного тока и энкодеры серии 
TETRIX MAX взаимодействуют с портом для датчика на EV3

Подсоединение EV3
Для правильного распознавания и обозначения портов подсоедините и включите 
контроллеры TETRIX до включения блока управления EV3. Если устройства включить 
в другой последовательности, то EV3 обозначит параметр порта этого блока флажком 
ошибки. Если связи с дополнительным контроллером нет, извлеките и снова вставьте 
кабель в порт для датчика, чтобы установить связь повторно. Схемы соединений и 
монтажа контроллеров см. в конце документа.

Чтобы программный блок дополнительного контроллера электродвигателей 
постоянного тока TETRIX работал оптимально, запрещено использовать методы 
многопоточного программирования.

Анатомия блока

1.	 Переключатель портов

2.	 Переключатель режимов

3.	 Вход

4.	 Выбрать: Параметр следующего действия

5.	 Выход

Используйте переключатель портов вверху блока — так вы будете уверены, что номер 
порта для датчика (1, 2, 3 или 4) совпадает с номером того порта на микрокомпьютере 
EV3, к которому подсоединён контроллер электродвигателя. 

Для выбора режима работы программного блока воспользуйтесь переключателем 
режимов управления патрульным роботом с EV3. Входные параметры, выходные 
параметры и параметры следующего действия будут меняться сообразно выбранному 
режиму.

Режимы
Считывание показаний энкодеров

1

432 5

Выдаются показатели энкодеров для электродвигателей 1 и 2.

Совет: Скачать новейшие варианты 
программных блоков для блока 
управления LEGO MINDSTORMS 
EV3 можно в разделе "Ресурсы" 
(Resources) на сайтах 
Pitsco.com/TETRIX-MAX-DC-Motor-
Expansion-Controller или Pitsco.com/
TETRIX-MAX-Servo-Motor-Controller .
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Считывание напряжения

Выдаётся напряжение источника питания, подключённого к входному зажиму 
аккумуляторной батареи. Например, показание 1218 означает входное напряжение 
12,18 В.

Без ограничения

Продолжительное вращение указанных электродвигателей с заданной пользователем 
мощностью. Если выбраны оба электродвигателя, тогда каждому из них можно задать 
свою мощность.

Остановка

Позволяет пользователю выбрать посредством параметра следующего действия 
способ остановки указанного (-ых) электродвигателя (-ей). 

Сброс параметров энкодера (-ов)

Обнуление параметров энкодера (-ов) указанного электродвигателя. 
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Бесплатный звонок
800•835•0686

Загляните на наш сайт
Pitsco.com

Руководство по сборке к робототехническому 
набору серии TETRIX® MAX для EV3


